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SB7007 — mod

Programovatelny H-mustek

Maximalni pfipustné hodnoty:

Provozni teplota: -40°C az +125°C
Skladovaci teplota: -65°C az +125°C
Napéti Vdd proti GND: -0.3V az +6.5V
Napéti na vyvodech /ENABLE, ENABLE, STOP a DIR proti GND: -0.3V az vdd +0.3V
Napéti BRIDGE+ proti BRIDGE- pfi otevieném mustku: 3V az 20V

Napéti BRIDGE+ proti GND: max. 20V

Napéti Vdd proti BRIDGE- pfi otevieném mustku: min. 2V

Napéti na vyvodech OUTA a OUTB: BRIDGE+ az BRIDGE-
Trvaly proud z a do vyvodu OUTA a OUTB: max. 2.9A
Maximalni proud mezi vyvody OUTA a OUTB obou v urovnich BRIDGE-: 5.7A / 10sec
Proudové pulsy diodami od OUTA nebo OUTB k BRIDGE+: max. 14A
Proudové pulsy diodami od BRIDGE- k OUTA nebo OUTB: max. 21A
Maximalni proud z a do vyvodu 1, 2, 3, 22 v rezimu vstupu: max. 20mA
Maximalni proud z a do vyvodu 1, 2, 3, 22 v rezimu vystupU

(po pfeprogramovani): max. 25mA

Nesmi byt pfekro€eny maximalni pfipustné parametry IRF7301, IRF7304 a PIC16F676.
Provozni hodnota napéti Vdd proti GND je 2,5V az 5,5V.

Mechanické vlastnosti:

Rozmér modulu: 33,0mm x 20,3mm

Vyska véetné vyvodu: max. 10mm

Vrtani dér pro osazeni do DPS: Tmm

Rozmisténi vyvodu: DIL24, vyvody 1 az 3, 10 az
15, 22 az 24.

Programové vybaveni:

Modul je moZno naprogramovat pro rozli¢nou funkénost.
Zakladni programové vybaveni, se kterym je modul standardné dodavan, pracuje nasledovné:

- vstup /ENABLE povoluje napétovou urovni nizsi nez 1/12 napéti mezi Vdd a GND vystupy OUTA a
OUTB, nad touto urovni jsou vystupy OUTA a OUTB ve stavu vysoké impedance.

- vstup ENABLE povoluje vystupy OUTA a OUTB napétovou urovni nad 2V a pievadi je do stavu vysoké
impedance pfi napéti niz§im 0.8V. TTL urovné.

- vstup STOP pfipojuje vystupy OUTA a OUTB k BRIDGE-.

- vstup DIR Fidi urovné vystupt OUTA a OUTB. V napétové urovni pod 0.8V je vystup OUTA spojen s
BRIDGE- a OUTB s BRIDGE+. V napétové urovni nad 2V je vystup OUTA spojen s BRIDGE+ a OUTB s
BRIDGE-.

Vstupy ENABLE a /ENABLE maiji nejvyssi prioritu a kterykoli z nich prevadi vystupy OUTA a OUTB do
stavu vysoké impedance - motor je odpojen.

Vstup STOP ma nizsi prioritu nez vstupy ENABLE a /ENABLE a vySSi prioritu nez vstup DIR.

Vystupy OUTA a OUTB jsou vystupem mustku. Lze mezi né pfipojit indukéni zatéz, napfiklad DC motor.
Vyvod BRIDGE+ je kladnym napajecim napétim mustku.
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Vyvod BRIDGE- je zapornym napajecim napétim muistku a musi byt bud pfimo nebo pfes rezistor o
hodnoté fadové desetin az jednotek ohmu pfipojen ke GND.

Vyvody GND slouZi k pfivedeni zaporného napajeciho napéti (zem) a jsou vdechny na modulu vzajemné
propojeny.

Vyvod Vdd je napajeci napéti MCU PIC16F676.

Aplikaéni poznamky k zakladnimu programovému vybaveni:

Vstup /ENABLE je interné pfipojen k analogovému komparatoru a porovnavan s interni referenci,
odvozenou z napéti mezi Vdd a GND, je jeho dvanactinou. Pfi napéti mezi Vdd a GND rovno 5V je tato
uroven 0.417V. Pokud propojime vyvod BRIDGE- ke GND pfes odpor 1R a BRIDGE- pfipojen na vstup
/ENABLE, pak budou vystupy odpojeny po prekro€eni proudu 417mA timto odporem. Doba od prekrocni
tohoto proudu do prevedeni vystupd OUTA a OUTB do vysoké impedance je maximalné 16us. Doba od
poklesu pod tento proud do vyvedeni OUTA a OUTB ze stavu vysoké impedance je minimalné 16ps.

Na vstup ENABLE reaguje modul do 16ps.

Aktivni vstup STOP nejprve na dobu 16us prevede vystupy OUTA a OUTB do stavu vysoké impedance a
za dalSich 16us je pfipoji k BRIDGE-. Pfi zneaktivnéni signalu STOP jsou nejprve na dobu 16us vystupy
OUTA a OUTB prevedeny do stavu vysoké impedance a poté nasleduje dalsi funkce.

Vstup DIR po zméné urovné nejprve prevede nejpozdéji do 16us vystupy OUTA a OUTB do vysoké
impedance a za 16us nastavi vystupy OUTA a OUTB do pozadované urovné.

PFi napajecim napéti Vdd proti GND niz§im nez typicky 2,1V dojde k resetu MCU a nastaveni vystupl
OUTA a OUTB do vysoké impedance.

Dalsi aplikaéni poznamky:

Vyvody 2 a 3 mohou byt zménou softwarového vybaveni digitalnimi vstupy, vstupy do analogového
komparatoru, vstupy do ADC a nebo digitalni vystupy.

Vyvod 3 muze byt vstupem referenéniho napéti pro ADC pro pfesné méfeni (ADC ma rozliSeni 10b).

Vyvod 1 muze byt digitalnim vstupem nebo resetovacim vstupem. Pfi pouziti jako reset mlze prevadét
vystupy OUTA a OUTB do vysoké impedance bez prodlevy a mlze tak slouzit pro okamzité prevadéni
vystupt OUTA a OUTB do vysoké impedance.

Vyvod 22 muze byt digitalnim vstupem, vstupem ¢&itace pulsq, digitalnim vystupem nebo vstupem taktovaci
frekvence pro PIC16F676 az do maximalni frekvence 20MHz.

Programovani:

Modul obsahuje MCU PIC16F676 vyrobce Microchip. Tento obvod je vybaven paméti FLASH a je mozZno
jej preprogramovat. K programovani lze pouzit programatory PIC. Pro programovani se pfipojuji k
programatoru vyvody 1-Vpp, 2-ICSPDAT, 3-ICSPCLK, 23-Vss, 24-Vdd a programovani probiha béznym
zpusobem. Jiné nez zakladni a publikované programoveé vybaveni Ize napsat na zakazku.

Priklady moznych aplikaci:

- obousmérny regulator DC motoru v RC - pojezd DC motorem mezi koncovymi spinaci
modelech - nastavovani polohy DC motorem pomoci
- obousmérny regulator DC motoru Fizeny tlacitek, napfiklad kamery nebo zrcatka

napétim

servomechanismus s napétovou zpétnou
vazbou

fizeni otatek DC motoru se zpétnou vazbou z
inkrementalniho Cidla

PWM fizeni otaCek DC motoru s moznosti
rampovani

fizeni otacek DC motoru s rychlostni zpétnou
vazbou

fizeni DC motoru v ¢asovych intervalech
¢itani pulsti a fizeni DC motoru podle podtu
pulsu

fizeni proudu indukéni zatézi s prepinanim
Sméru

buzeni transformatoru

2 nezavislé PWM vystupy

nabojové pumpy
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Zakladni zapojeni modulu:
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