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SMCUO05-V

unipolarni budi¢ krokovéeho motoru fizeny napétim

O Zakladni vlastnosti

spinac¢ pro dvojfazovy unipolarni krokovy motor (5, 6
nebo 8 pfivodnich vodici)

pripojeného motoru jsou zavislé na délce jeho kroku

mikroprocesoru PIC (Microchip)

Ur (0-5 V) a smér otaceni motoru stavovym signalem

smeér (DIR) v napétové urovni TTL (pfipadné spinacem)

maximalni proud jedné faze motoru: 250 mA
maximalni napajeci napéti: +24 V ss

referencni pro Fidici potenciometr
rozmér modulu: 63 x 43 mm

O Charakteristika modulu

Modul SMCUO05-V je ur€en pro Fizeni rychlosti a sméru
otaceni unipolarnich dvojfazovych krokovych motorl v
péti, Sesti a osmivodiCovém zapojeni.

Rychlost a smér ota€eni motoru jsou Fizeny integrova-
nym rozdélovacem pulzl (indexerem) SB3104 v osmitakt-
nim rezimu. Tento indexer generuje potfebné sekvence
krok( pro jednotlivé faze motoru rychlosti, ktera je zavisla
na pfivadéném vstupnim napéti.

Faze jsou spinany integrovanymi vykonovymi tranzistory
v pouzdfe DIL, typu ULN2803 bez elektronického
omezeni maximalniho vystupniho proudu. Maximalni

0 Mozné zpusoby propojeni modulu a motoru

napétim fizeny rozdélovac impulzi (indexer) a vykonovy

maximalni rychlost krokovani je 560 kroki/sec - otacky
osmitaktni napétim rizeny indexer je realizovan na béazi

rychlost otaéeni motoru je fizena proménnym napétim

na konektoru XC1 je k dispozici stabilizované napajeci
napéti +5 V /0.1 A, které je mozZno pouZit jako napéti

proud fazemi motoru je mozno v pfipadé potfeby omezit
pomoci vnéjSich rezistorli nebo zdroju proudu podle jed-
noho z nize uvedenych zapojeni.

Napajeci napéti a fdze motoru jsou k modulu pfipojeny
pomoci Sroubovych svorek. Ridici napéti Ur a smérovy
signal DIR jsou pfipojeny pfes standardni nezaménny
konektor XC1. Na tomto konektoru je k dispozici také
napéti +5 V / 0.1 A, ur€ené pro napajeni vnéjSiho poten-
ciometru (1k / N), pfipadné i jinych zafizeni.

Zasuvka ke konektoru XC1, uréena k montazi na kabel,
je soucasti dodavky modulu.

O RozloZeni konektorti a soucasti
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parametr( pfipojeného motoru tak, aby nebyl pfekrocen maximalni proud

0.25 A pro kazdou z fazi motoru.
Pro nékteré motory neni tfeba zadné predradné rezistory pouzit.
Svorky 2, 3 a 4 jsou navzajem zameénitelné.

2-+Ur(5V/0.1A)

3-+Uin (0-5V)

4 - DIR (smér otaceni motoru) - droven TTL
5-GND
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