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ServoSlow

zpomalovac pohybu modelarskych servomechanismu

O Zakladni vlastnosti

* pouZiti je stejné snadné, jako pouZiti prodluZo-
vaciho kabliku k servu

mozno pouZit pro vSechny modelafské pfistroje,
které pro Fizeni servomechanismi pouZivaji kladny
fidici pulz délky 1 - 2 ms

prodluzuje ¢as pohybu modelarskych servomecha-
nismu v rozsahu 0 az 20 sekund v osmi stupnich

» pfimy a invertovany vystup pro pfipojeni dvou
servomechanismu

mozno pouZit i jako obrace¢ smyslu otaceni servo-
mechanismu (reverser)

napajeci napéti 2,5 az 5,5 V

vlastni spotfeba pfi napajecim napéti 4,8 V: 5 mA
rozmér bez pfipojovaciho kabliku: 23 x 22 x 12 mm
 délka prfipojovaciho kabliku: 120 mm

» pracovni teplota: -40°C az +85°C

* hmotnost: 3,2 g

3 Funkce

Ukolem ServoSlow je zpomalit rychlost pohybu modelaf-
skych servomechanismud (dale jen serva) tak, aby se
servo do pozadované polohy pohybovalo rychlosti, zvole-
nou na prepinaci Servoslow, nezavisle na rychlosti pohy-
bu ovladaci paky na vysilaci.

Udaje v tabulce odpovidaji astim pohybu serva z jedné
krajni polohy do druhé krajni polohy. Pohyb je v celé
draze plynuly a stejnomérny.

Délka fidiciho signalu pro servo, pfipojené na
Servoslow, je omezena tak, Ze maximalni vychylky serva
odpovidaji  standardnim  maximalnim  vychylkédm.
ServoSlow tedy zabrariuje servim najizdét na koncové
dorazy. To se muze stat v pfipadé, Ze fidici servopulzy
maji délku mimo zakladni rozsah 1 az 2 ms.

Servoslow je vybaven dvéma vystupy pro pfipojeni serv.

0O Obsluha a montaz

Zpomaleni se nastavuje pomoci 3 miniaturnich pfepi-
nacu, ovladatelnych rukou. Tak je mozné bez specialnich
pomucek ménit ¢as zpomaleni i v polnich podminkach.

Aby nemohlo dojit v Zadném pfipadé ke zméné doby
zpomaleni béhem provozu, je poloha prepinacli snimana
jen v okamziku pfipojeni napajeciho napéti. Po zamérné
zméné délky zpomaleni je tedy nutno napajeci napéti od
ServoSlow odpoijit a znovu pfipojit. Zména délky zpoma-
leni se projevi teprve po tomto zasahu.
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Spodni konektor:
normalni smér otaceni
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spina¢ 1 2 3 zpozdéni [sec]
off off off 0,00
on off off 1,25
off on off 1,67
on on off 2,50
off off on 5,00
on off on 10,00
off on on 15,00
on on on 20,00

Druhé servo se pohybuje synchronné s prvnim servem,
vzdy stejnou rychlosti a zrcadlové k prvnimu servu.

Pokud je na pFepinaci rychlosti nastaveno zpomaleni
pohybu serva na 0, je ServoSlow vyuZivan jako prosty
obrace¢ smyslu vychylky serva.

Stejnym zpUlsobem (tedy se zpomalenim nastavenym na
0) ServoSlow vyuZijeme tam, kde potfebujeme jednim
kanalem Fidit dvé serva, montovana zrcadlové prevracené
a pfitom poZadujeme, aby si smysl vychylek serv odpovi-
dal. Prikladem muze byt ovladani vztlakovych klapek,
ovlddanych dvéma nezavislymi servy.

Servoslow se d& s vyhodou pouZit tam, kde je potfebny
plynuly pohyb serva. Tak je mozno napfiklad u modell
letadel pomalu vysouvat vztlakové klapky &i podvozek
nebo u modelu lodi realisticky otacet délovymi vézemi.

Po pfipojeni napajeni k ServoSlow se nejprve pfipojena
serva nastavi plnou rychlosti do pozice, ktera odpovida
poloze ovladage na vysiladi, protoze Servoslow nezna
pozici ovladacich pak vysilace.

Servoslow v modelu umistujeme co nejdale od pfijimace
a antény, jak je to bézné i u serv, napajecich kabell Ci
jinych elektronickych vybaveni modelu, aby nebyl snizen
dosah RC soupravy.
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