hobbyrobot.cz SMCB30

stepper motor controller radi¢ krokovych motord
Neprekro €itelné hodnoty: Pracovni podminky:
Napajeci nagti .............. max. +40 V Napajeci napgti ............... +12 az 34V
Pracovni teplota ............. 0az70°C Vystupni proud ................ 3 A na jednu faatoru
Vystupni proud ............... 3 A na jednu faztono Napstové Urove
Napstové Urove vstupnich nagti .............. 0Oaz+55V
vstupnich nagi ............. 0Oaz+55V Maximalni frekvence

na vstupu STP ......cccccee.... 15 kHz

Pozn: Proudovy odbr ............... zavisi na nastaveni jumpdrl a
Pracovni rozsah teplot -30 az 85° C na vyzadani T2 (proud vinutimi) a na

napajecim nagii.

RozloZeni pin & konektoru

EN Vstup, povoleni. V drovni L zakazuje vystupyktokového motoru
M1 Vstup, volba médu krokovani, dle tabulky nize

GND Zem

DIR Vstup, snir ot&eni

STP Vstup STEP, krok se provede pod&idé hras

+5V Vystup +5 V, maximalni povoleny o&b100 mA

GND Zem

RST Vstup, reset SMCB30, reset aktivni v L Grovi@ni nutno zapojovat
MO Vystup ,home position®, aktivni v nizké drovni

Vstupy EN a M1 jsou opany pull-down rezistory 10k
Vstup RST je op&n pull-up rezistorem 10k
Vystup MO, maximathv aktivnim stavu (L) 1 mA, maximétb5 V v neaktivnim stavu (H)

Svorkovnice

Oranzova Vstup kladného napajecihodtap
Modra Zem, zaporny pol napajeni

2x swtle Seda  Vystup pro vinuti A krokového motoru
2x tmav Sedd  Vystup pro vinuti B krokového motoru

LED

Zluta Sviti-li, je dosazena ,home position" ¢ateEni pozice krokovani

Ruda Sviti-li, byla fekratena provozni teplota, standaédiiv0° C a vystupy do vinuti byly intefredpojeny
Pojistka

Modul SMCB30 je opden tavnou pojistkou T 6,3 A nebo T 10 A. Pojistkgierusi pouze vifpads velké zavady, nafklad
zkratu napéjeciho nap a podoba.

Upev novaci otvory

Jsou ukeny pro Srouby M3. Plochy, na které doseda hlawal#r, jsou izolovany, nejsou spojeny s GND.

UPOZORNENI!

Vstupy EN a M1 na konektoru mohou byt vyuzity pouzgipads, Ze jumpery EN a M1 nejsou spojeny.

Vstupy DIR a STP nemaji definovanou tégvou Urové, pokud nejsou zapojenyigipokladd se vzdy jejickizeni z
nadizeného systému.

Pokud se v aplikaci pozaduje krokovani jen jednimdrem a vstup DIR tedy nenfipojen, je nutno jej oSét pfipojenim k
pinim GND nebo +5 V.

Pokud se motor ip zméné logické Urovi na vstupu DIR ot opa&nym snérem nez je pozadovano, zé&fte vzajems
piivody jednoho z vinuti krokového motoru.



Médy krokovani

Fullstep, 4x STEP home to home
8x STEP home to home
64x STEP home to home

M2 M1 Mode (Excitation) Popis
L L 2-phase

L H 1-2-phase

H L 4W1-2-phase

H H 2W1-2-phase

32x STEP home to home

Jumpery M1 a M2 — zasunuty jumper znamena vysoigickou Urova (H).
Vstup M1 je spojen s jumperem M1. Pokud ma bytaesstup gipojen na externi ovladani, nesmi byt spojen junipir
Vstupem M1 niZze nadizeny systém volit mezi dma rezimy krokovani v zavislosti na poloze jumpeaypozici M2.

Médy odbuzeni

D2 D1 Current Decay Setting  Popis

L L Normal 0% Vypnuto

L H 25% Decay

H L 50% Decay

H H 100% Decay PIné odbuzeni

Jumpery D1 a D2 — zasunutim jumperu je nastavesakédylogicka Grove(H).
Nejvhodrgjsi nastaveni odbuzeni je vhodné vyzkou$ihp ve vysledné aplikaci.

Nastaveni to ¢ivého momentu

T2 T1 Current Ratio

Popis

3 A na vinuti

2,25 A na vinuti

1,5 A na vinuti
0,6 A na vinuti

L L 100%

L H 75%

H L 50%

H H 20%(weak excitation)

Jumpery T1 a T2, zasunutim jumperu je nastavenakéy®gicka trovi (H).
Na vyzadani je mozno dodat modul SMCB30 nastaverjjng (mensi) hodnoty proudu.
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Reseni problém @
Nete’e zadny proud do vinuti, krokovy motor Ize ¥alkou protait.

- Zkontrolujte zda je na vstupu EN vysoka Unoeenebo je osazen jumper na pozici EN.
- Zkontrolujte napéjeci n&fi a pojistku na SMCB30.

Motor se neotéi, ale nelze rukou zcela velprotocit.

- Zkontrolujte nastaveni jumpeif1l a T2, zvoleny proud iie byt nastaven na nizkou hodnotu.

- Zkontrolujte, zda jsouifpojena ol vinuti krokového motoru.

- Zkontrolujte, zda nadizené z&izeni poskytuje pulsy na vstup STR, mizkych kmitd@tech je patrné blikani zluté LED.

Motor se otéi, ale opanym smirem, nez se pozaduje v Urovnich L a H na vstupu DIR
- Zameéite vzajems vyvody jednoho vinuti krokového motoru, libovélkterého.

Motor pAlis hieje
- Zkontrolujte v dokumentaci provozni teploty koétaiho krokového motoru, teploty krokovych mdtara provozu se
mohou zdat na dotek vysoké, i kdyz jsougespovolenych provoznich mezich.

Chladic SMCB30 pilis hreje
- Pri prehati se rozsviti ruda LED. Provozni teplota chladie nize na dotek jevit vysoka, i kdyz je v provoznicteioé.
- Pokud teplota chlade z réjakého divodu vadi, je mozno chlatdhahradit ¥tSim, nebo dochlazovat ventilatorem.

Nepracuje ybec nic
- Zkontrolujte napajeci n&fi a pojistku na modulu SMCB30

Motor ma v jednom séru nepravidelny chod
- Zkontrolujte, zda vystup, ovladajici vstup DIR 8ICB30 poskytuje dostateé nagtové Urovi ve stavech L i H.



éma zapojeni

z

Sch

A/Qug
d/gug

deea HeEE '@
yeE @ dee v dgeT HoZ8 028 0T AT A0T ABT ABT ABT 48T

T T T T gdziata TT T T T
*
2MERIR
3 [FIRIREEELRE
va [Jea [|ea[] ] i 3
o1 ) i ™ N
=3 - w [=) =
o [ Q) w o
m m g °© /23X
17 g4nN 133104d BT G/ZIX
Zol T |
T ¥ thm z Z/EIX
Laino QOWW@9E98L  ZA30 7
9EZM 9X g 2 ¥/ZIX
91 Moy 5
9€TM &X zy| da.ino mu [ 1/10X
2
WeLNO 318YN3
9EZM #X i auna m Z/ 19X
9ETM E€X o7 deLno M e | £/£0X
£ £ S
W > [=] | £/20X
= R Z/ZIX
— for] (] 481 |
o1 I/€2X
Wesy L usat _| ueal NN
GIFE €3 Z3
T°T apappnpaal
T 5T 3 3 85 33
+ (+) NG O A2 W N
nkT+ ® NG+ ®
HPEE
Wet L dece W1
ikl ma_ vafE
NeE ur_| ueet | Wesk L ZBOENT ur_{ueet | uget |
wnt] c10= 8= 90FF QI +10 gro=
Horz
oezm zx | _ON9 | ed Ta
drve’e | e918s ray
sgzn 1x | YN+ = o NI 10 : s
n4 €a 21607 Za1 ® Hice
nbT+ K NG+

~
Z0BFNT 2d



