SO0S-AT  ServoAnim PROGRAM LOAD

mode mode mode
0-0-0 Q-0-O Q-0-0
aog| |dgal  |d@o
1 2 3 1 2 3 1 2 3
o-0-04  LO-6-0 0-0-0
1=0N 1=0N 1=0N
2=0N 2=0FF 2=0N
0 2209 3=0FF 3: ON=FOREVER  3=0FF _ EXTERNAL
57 XE OFF=START (" START SWITCH
1 213 4
@ 0 O|O0 ofo{—}o Pl o
O O
OB 0y aude o
I OOO 0-0-0-0 SERUO
Tl @G o ool START +4,8-6U
= % o[ — o o_}oJO SERUO 8
= O o oL __}o(OJO SERUO 7
+[] ——r
O O o O o o _Jo(OI0IOXO)é | sERrvo 6
% O O O o oI 1o (QIOIOJO)5 | SERVO 5
— ) olo |lo o O O Jo(OJOIOJO) 4 | SERUO 4
o O O O O o o_1o(OJOJOIO)3 | SERVO 3
Q o O O O O o oL_1o(0JO) SERUO 2
X o © olo lo o o o 1o(OJOIOIO)L | SERUO 1
2| ¥ o % ® O © o ddED® 4 Bogl
O 5 o O O 0o ’
— O O RESERUED GND
o) o)

@ www. HOBBYROBOT.cz [N @




