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SRFO05 - ultrazvukovy dalkomer

Dalkomér SRF05 je nasledovnikem SRF04, ma zvySeny dosah méfeni ze 3 na 4
metry, vice moznosti ovladani a v neposledni fadé se podafilo dosahnout snizeni ceny
pfi zachovani zpétné kompatibility s pfedchozim modelem.

V novém modu ovladani (pfi propojeni vstupu mode se zemi) umoziuje pouzit tentyz
vyvod ke startu méfeni i k ¢asovani odrazu, coz mize usetfit cenny vyvod na Fidicim
kontroléru. Pokud zuUstane vstup mode nepfipojen, pouzivaji se oddélené vyvody ke
startu a k méfeni, stejné jako u SRF04.

SRFO05 vklada malou prodlevu pied vyslanim méficiho pulsu, aby umoznil pomalejSim
kontrolérum, jako Basic Stamp nebo Picaxe uskuteénit povel PULSEIN.

Méd 1 — kompatibilni s SRF04 — oddélené vyvody Trigger a Echo

Tento mdéd pouziva oddélené vyvody trigger a echo a predstavuje nejjednodussi
zpusob pouziti. VeSkeré pfiklady uvedené pro SRF04 budou v tomto médu fungovat i u
SRFO05, staci ponechat vstup MODE nepfipojeny, protoze SRF05 obsahuje zdvihaci
rezistor.

v Supply

Echo Cutput

Trigger Input

Mode (Mo Connection)
0w Sround

Frogramming pins.
Used once only to
program the PIC chip
durng manufacture.

Do not connect to
these pins.

Connections for 2-pin Trigger/Echo Mode (SFF04 compatible)
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SRF0S Timing Diagram, Mode 1

Trigger pulse
10uS Mininum

Trigger pulse

input to SRF0S

8 oycles off
sonic burst

Ultrazsonic burst
transmitted

from SRF04

Echo pulse - 100uS to 25mS. Times
out after 30mS if no object detected

Echo pulse output
from SRFOS to
users controller

Méd 2 — Spoleény vyvod pro Trigger a Echo

V tomto médu se pouziva spole€ny vyvod pro signaly trigger a echo, coz muze uSetfit
cenny vyvod na fidicim kontroléru. Mod se aktivuje pfipojenim vstupu MODE na zem.
Vystupni puls (signal echo) se objevi na tomtéz vyvodu, jako startovaci puls (trigger).
Vystupni puls se neobjevi dfive, nezli 700us po skonceni startovaciho puslu, coz
poskytne kontroléru dostate¢nou dobu k pfepnuti sméru vyvodu z vystupu na vstup.
Pfikaz PULSIN zajisti v nékterych pfipadech pfepnuti sméru automaticky.

v Supply

Mo Connection

Trigger Input, Echo Output
hode (Low - Connect to Ground)
0w Ground

Frogramming pins.
Lsed once anly to
prograrm the PIC chip
dunng manufaciure,

Do not connect to
these pins.

Gipyem
e

Connections for single pin Trigger/Echo Mode
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SRF05 Timing Diagram, Mode 2

Trigger pulse Echo pulse - 100uS to 26mS. Times
10uE Mininurm out after 30mS if no ohject detected

Trigger pulse
input to ERFOA
and Echo pulse

output to users

cantraller 2 cycles off
sanic burst
Utrasonic burst
transmitted
from SRFO4
Colour Codes

Blue - Users contraller drives the Trigger’Echo pin
Fed- SRF 05 drivesthe Trigoerfecho pin

PFi pouziti s Basic Stamp BS2 staci zadat pfikazy PULSOUT a PULSIN na tomtéz
vyvodu:

SRF05 PIN 15 ' use any pin for both trigger and echo
Range VAR Word ' define the 16 bit range variable

SRF05 = 0 ' start with pin low

PULSOUT SRF05, 5 ' issue 10uS trigger pulse (5 x 2uS)
PULSIN SRFO05, 1, Range ' measure echo time

Range = Range/29 ' convert to cm (divide by 74 for inches)

Vypocet vzdalenosti

Casové diagramy SRFO05 jsou uvedeny vyse pro oba médy &innosti. Ke spusténi
méreni je tfeba vyslat pouze kratky startovaci puls délky nejméné 10us. SRF05 vysle 8
period ultrazvukového signalu frekvence 40kHz a pfepne vystupni signal do vysokeé
urovné. Poté Ceka na pfijem odrazeného signalu, a kdyz je pfijat, ukon¢i vystupni puls.
Sitka vystupniho pulsu je tak umérna vzdalenosti predmétu. Zméfenim délky pulsu je
mozné ziskat vzdalenost a prepocitat ji na palce nebo centimetry. Pokud neni
zaznamenan zadny odraz, vystupni puls je ukoncen po 30ms.

MéFime-li délku vystupniho pulsu v mikrosekundach, potom pfepoctu na centimetry
dosahneme délenim 58, pfepoctu na palce pak délenim 148.

Méfeni vzdalenosti muze byt spousténo kazdych 50ms, neboli 20x za sekundu. Tento
interval mezi jednotlivymi méfenimi je tfeba dodrzet i v pfipadé, Ze méfeny objekt je blize
a vystupni puls je velmi kratky. Jinak bychom mohli ziskat faleSné udaje o vzdalenosti
zachycenim odrazu z pfedchoziho méfeni od vzdalenégjSich predmétu.

Druha skupina vyvodu

Pét vyvodl oznalenych jako "programming pins" je pouzito pouze pfi vyrobé k
naprogramovani procesoru PIC16F630 a nesmi byt nikam pfipojeny.



www.hobbyrobot.cz

Hobbyr Obé‘i www.siliconbrain.biz

www.snailinstruments.com

Zména vyzarovaciho uhlu a Sirky paprsku

Tyto parametry ménit nelze. PoZadavek na zménu vyzafovaciho uhlu se cCasto
objevuje, ale neni zadna jednoducha cesta, jak ho zménit. Vyzafovaci diagram SRFO05 je
kuzelovy, jeho parametry jsou dany charakteristikou ultrazvukovych ménic¢l a jsou
neménné. Vyzafovaci diagram pouzitého ménice je uveden na grafu.




