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Serial Servo Controller sériovy ovlada¢ servomechanismiu

O Zakladni vlastnosti:

* modul SOS-AT Fidi polohu vystupniho hridele osmi modelar-
skych servomechanismi podle povelu pfijatych po sériové lince
RS232 (mozZno pouZit i linky RS422 a RS485)

* komunikacni rychlost linky je volitelnéa - 2400 nebo 9600 Bd

* adresovat je moZzno aZ osm moduld pripojenych na jednu sério-
vou linku

* komunikacéni linka je opticky oddélena

» pfepinani rozsahu otaceni vystupniho hridele servomechanis-
mua na rozsah 90° nebo 180° (uhlovych stuprii)

» oddélena napajeci napéti pro elektroniku a servomechanismy

 standardni 3 pinové konektory pro servomechanismy jsou
osazeny pfimo na desce modulu

* modul je plné prikazové kompatibilni s popularnim ovladacem
Mini SSC Il (viz http://www.seetron.com)

* modul je vhodny pro pouZiti v robotice, pohyblivé reklamé,
méné pfesném nastavovani polohy, domaci technice, solarni
technice, modelafrstvi i jinde

O Charakteristika:

Modul SOS-AT je ur€en pro ovladani polohy vystupniho hfidele osmi modelarskych servomechanismu podle poveld,
predavanych sériovou komunikacni linkou dle standardll RS232, RS422 nebo RS485. Pfimé ovladani modulu sério-
vou linkou v urovnich TTL nebo CMOS je také mozné. Komunikacni linka je na vstupu modulu opticky oddélena od
fidiciho zafizeni.

Jeden modul SOS-AT muze ovladat 8 servomechanism, na jednu komunikaéni linku je mozno pfipojit 8 moduld,
naraz lze tedy ovladat pohyb az 64 servomechanismui nezavisle na sobé.

O Parametry:

Napajeci napéti elektroniky (U1): 5Vdc+10%

Napajeci napéti servomechanismu (U2): 4,8 az 6 V dc (doporuceny NiCd, NiMH nebo RAM akumulatory)

Maximalni proudovy odbér elektroniky: 80 mA

Celkovy proudovy odbér servomechanismu: max. 900 mA (pro 8 sevomechanismu)

Sériové rozhrani: TTL, CMOS, RS232, RS422, RS485, opticky oddéleno, jednosmérna
komunikace rychlosti 2400 nebo 9600 Bd (volitelné na modulu)

Opakovaci frekvence fidicich pulzu: pfiblizné 50 Hz

Sitka vystupniho Fidiciho pulzu (volitelng): 1-2ms (90°), 0,5 - 2,5 ms (180°), pfi startu nastavena na 1,5 ms

Pfesnost natoceni vystupniho htidele : 0,36° (rozsah natoceni 90°) nebo 0,72°(rozsah natoCeni 180°)

0 Format ovladacich prikazui:
Poloha vystupniho hfidele servomechanismu se fidi pfikazy pfedavanymi z nadfizeného zafizeni (napfiklad z osobniho
pocitace PC nebo podobného pfistroje) sériovou komunikaéni linkou rychlosti 2400 nebo 9600 Bd ve formatu:

<1 byte> <2 byte> <3 byte>

1 byte - synchronizacni, vzdy 255 (FF,)
2 byte - pofadové Cislo ovladaného servomechanismu (0 - 254) (00, - FE,) (standardné jen 0 az 63)
3 byte - poloha vystupniho hfidele servomechanismu (0 - 254) (00, - FE,)

0O Kompletni dodavka obsahuje: O Vyrobky souvisejici:

Modul SOS-AT/RS Redukce C25-C9 pro kabel sériové linky
Napajeci a spojovaci kabely s konektory Drzaky napajecich ¢lanki

Disketu 3,5" s fidicimi programy pro DOS a W95/98 Neobrobena krabictka
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