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DCreg 60

speed regulator for DC motor

regulator otacek stejnosmerného motoru

O Zakladni vlastnosti

* requlator rychlosti otaceni stejnosmérného motoru

* maximalni napéajeci napéti U,: 35 V

* maximalni vystupni proud 1,: 6 A

* pulzné Sirkova (PWM) modulace vystupniho napéti

* rozsah regulace 0-100 %

* rychlost ota¢eni motoru je mozno Ffidit napétim 0-5V,
proudem 0-20 mA nebo vnéjsim potenciometrem

» vestavéna ochrana regulatoru proti zkratu a pretizeni

» vestavény mekky rozbéh motoru (soft - start)

* velikost modulu: 71 x 63.5 mm (bez nosice)

* rozsah pracovnich teplot: -5°C az +60°C

* modul je uréen k vloZeni do nosic¢e Entrelec

0O Schéma pripojeni regulatoru

DCreg 60
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Dioda D

} tuto diodu je tfeba dimenzovat
+15az 35V de podle provozniho proudu pfipo-
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L jeného motoru a pfipaijit ji co
nejblize ke svorkam motoru.
C Doporu¢enym typem je P600M,
4 pro motory do proudu 3A pak
—/
— 1N5408.

2200M Kondenzator C
je tfeba pouzit jen v pfipadé, Ze
napajeci napéti neni dobfe vyhla-

0O Charakteristika pristroje:

DCreg60 je elektronicky modul, uréeny k regulaci
rychlosti otaceni stejnosmérnych komutatorovych motora.
Maximalni napajeci napéti modulu je 35 V, maximalni vys-
tupni proud 6 A (Spickoveé). Modul DCreg 60 je vybaven
ochranou proti proudovému pretizeni a zkratu na vystupu.

Ridicim prvkem regulatoru je vykonovy tranzistor FET.
Tento tranzistor je chrdnén pomocnymi ochrannymi prvky,
osazenymi na desce modulu, proti poSkozeni pfechodovy-
mi jevy, vznikajicimi pfi béhu Fizeného motoru. Pfesto je
vSak vzdy tfeba zafadit mezi motor a regulator odpovidajici
odruSovaci a ochranné prvky, které mimo jiné zajisti
ochranu proti priniku rusivych signalt do okoli regulatoru.
Tato ochranné prvky jsou pro kazdy motor specifické a je
tfeba je volit pfipad od pfipadu.

Rychlost otaceni pfipojeného motoru je uréena vnéjSim
fidicim napétim +U, (0-5 V).

Pokud je pozadovano fizeni rychlosti ota€eni proudovou
smyckou, je tfeba v modulu vyménit zatéZovaci rezistor Ri

* — zeno. Doporu¢ena hodnota kon-
ov denzatoru je 2200M / 50V.

(standardné 10k), za rezistor, ktery odpovida pozadované-
mu regula¢nimu proudu.

Ri=U,/I,
Ri je hledana velikost zatéZovaciho rezistoru, U, je vzdy
5V a |, je maximalni poZadovany fidici proud.

Pro standardni proudovou smycku 0 - 20 mA je tedy
odpor zatézovaciho rezistoru 250 Q.

Jako fidici prvek je téZ mozno pouzit externi poten-
ciometr o celkovém odporu drahy 1kQ s linearnim
pribéhem. Pfipojeni tohoto potenciometru k modulu je
naznac¢eno na schématu pfipojeni.

Na modulu je jediny regulacni prvek - regulator opako-
vaci frekvence fidicich pulzd - trimr R4. Timto trimrem
muzeme nastavovat opakovaci frekvenci vystupnich pulzl
v Sirokém rozmezi. NejvhodnéjSim nastavenim je mozno
upravit prabéh krouticiho momentu pfipojeného motoru a
také jeho rozb&hovou charakteristiku.
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